Gdansk miastem zawodowcow - rozwdj infrastruktury szkél zawodowych.
Remont sal i korytarza w Szkolach Okretowych i Ogélnoksztalcacych Conradinum

BRANZA ELEKTRYCZNA

3.1. E-01 ROBOTY NOWYCH ROZDZIELNIC ELEKTRYCZNYCH
3.1.1. WSTEP

3.1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
polegajacych na wykonaniu: nowych rozdzielnic elektrycznych w budynku uzytecznosci
publicznej przy ul. Piramowicza 1/2 w Gdansku.

3.1.1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i
odbioru robdt, ktore zostang  zrealizowane w ramach zadania — Gdansk miastem
zawodowcoOw - rozwdj infrastruktury szkot zawodowych. Remont sal i1 korytarza w Szkotach
Okretowych 1 Ogolnoksztatcacych Conradinum obejmujacy: Adaptacje sal na pracownie
techniczng w Szkotach  Okretowych 1 Ogolnoksztatcacych Conradinum w Gdansku na
potrzeby ksztalcenia w zawodzie technik budownictwa okretowego (pracownia pomiarow,
obrobki recznej materiatow) w branzy Transport, logistyka 1 motoryzacja. Modernizacje
pracowni mechatroniki, mikromaszyn elektrycznych i robotyki, adaptacja sal na pracowni¢
techniczng w budynku Szko6t Okretowych 1 Ogolnoksztalcagcych Conradinum w Gdansku
(pracownia pomiardw, obrobki recznej materialdw) na potrzeby ksztalcenia w zawodzie
technik mechatronik w branzy ICT 1 elektronika.

3.1.1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie nowych rozdzielnic elektrycznych we wskazanych w projekcie budowlany
miejscach, bedacym przedmiotem niniejszej Specyfikacji, miejscach.

3.1.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w czesci ,, Wymagania Ogolne” niniejszej Specyfikacji.

3.1.1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robdt

1. Ogbélne wymagania dotyczace Robot podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z ST.

3. Nowe rozdzielnice elektryczne wykona¢ wedlug projektu budowlanego branzy
elektrycznej.

3.1.2. MATERIALY
Wszystkie materialty muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie:

A. Rozdzielnice:

PARAMETRY TECHNICZNE:

obudowa metalowa malowana proszkowo na kolor biaty
zamknigcie patentowe na klucz dwupiorkowy

rozmiary wg dokumentacji technicznej projektu budowlanego
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B. Urzadzenia elektrotechniczne wchodzace w sklad rozdzielnic wyszczegdlnione
w dokumentacji technicznej projektu budowlanego.

Skladowanie materialow
Ogodlne zasady skladowania materialdow przedstawiono w czgsci ,,Wymagania Ogodlne”
niniejszej Specyfikacji.

3.1.3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czes$ci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonanych robot.

3.1.4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace Transportu podano w czgséci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

3.1.5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne wymagania dotyczace Wykonania Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Prace wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym. Powloke zewngtrzng z przewoddéw/kabli
zdejmowac dopiero po wejsciu do rozdzielnic. Polaczenia wewnetrzne wykona¢ schludnie i
czytelnie. Cze$ci przewodzace rozdzielnic powinny by¢é polaczone przewodem
wyrownawczym z szyng ochronng PE. Czg¢$ci przewodzace bedace pod napieciem nalezy
zabezpieczy¢ przed dotykiem bezposrednim i posrednim. Izolacj¢ przewodow zdejmowaé
tylko na odcinku koniecznym do wprowadzenia do urzadzenia, tak by odizolowana zyta nie
wystawata poza urzadzeniem. Korzystajac z gietkich przewodow (zyta w postaci linki) nalezy
ich koncoéwki wykonczy¢ tulejkami zaciskowymi dobranymi do przekroju przewodu.

W sali 22¢ wykona¢ rozdzielnice elektryczng RE22 zasilajaca pomieszczenia: 22a, 22b i 22c.
RE22 zasili¢ WLZ YLYzZo 5x10mm2 z REp zlokalizowanej przy drzwiach do sali 22¢. RE22
wykona¢ jako rozdzielnice metalowa malowang proszkowo i zawieszang na $cianie. Rozmiar
5x24 mod.

W sali 021 wykona¢ RG zasilajacg sale 021, 022 oraz przelotowo (zabezpieczone
wytacznikiem  bezpiecznikowym) istniejgcym  kablem WLZ YAKY  4x120mm2
pomieszczenia pracowni nad pomieszczeniami objgtymi opracowaniem. Istniejacy kabel
zasilajacy z stacji trafo to YAKY 4x240mm2 1 nalezy go wykorzysta¢ do zasilenia
projektowanej RG. Rozdzielnice glowna wykona¢ w formie rozdzielnicy szafowej metalowe;,
malowanej proszkowo o rozmiarze 2m x 1m x 0,4m.

Obudowy uniwersalne metalowe malowane proszkowo o wys. 400-600mm, szerokosci
400mm 1 giebokosci 250mm wykonac jako tablice stanowiskowe w pom. 021.

3.1.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robdt podano w czgéci ,, Wymagania Ogélne”
niniejszej Specyfikacji.
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Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot, jakos¢ materialdow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania
probek 1 badania materiatéw i robdt. Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie do
aprobaty Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia jako$ci zawierajacego wykaz
uzywanego sprzgtu i narzedzi, sposob i procedurg przeprowadzania pomiardw i badan, sposob
postepowania z materiatami, itp.

Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci instalacji, a
zwlaszcza rob6t zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi:

- sprawdzenie ciggtosci zyt przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow

W miar¢ postgpu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych prob 1 pomiarow dla kolejnych fragmentdéw instalacji.
Wykonanie odno$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakonczeniu robodt nalezy sprawdzié:
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami
szczegotowymi, instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz
wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji,
- zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami.
W przypadku niezadowalajacej jakosci robdt lub uzytych materialdow wykonawca bedzie
musial wykona¢ na wtasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.
Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidlowe dziatanie zgodnie z dokumentacjg techniczng 1 specyfikacja
techniczng.

3.1.7. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

3.1.8. OBMIAR ROBOT
Obowigzuja ogolne ustalenia zawarte w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej Specyfikacji.
Jednostkg obmiarow3 jest ilo$¢ i rodzaj rozdzielnic, ilo$¢ urzadzen wyposazenia rozdzielnic,

mb kabla, mb koryt kablowych 1 ilo$¢ sztuk poszczegdlnych elementow instalacji el.

3.1.9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci okresla umowa.
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Ogdlne zasady dotyczace platnosci zgodnie z czgécia ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ sztuk zamontowanych rozdzielnic elektrycznych, urzadzen
wyposazenia rozdzielnic elekrycznych, mb kabla oraz koryt kablowych i poszczegdlnych
elementdéw instalacji wymienionych w dokumentacji projektowe;.

Platnos¢ obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow 1 sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obshugi,
- oczyszczenie podtoza,

- montaz rozdzielnic i ich wyposazenia,

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

3.1.10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej w sprawie ogélnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy
(Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych Dz.U.
2003 nr 47 poz. 401

3. Aprobaty techniczne 1 instrukcje obstugi.

4. Polskie normy
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3.2. E-02 ROBOTY INSTALACJI OSWIETLENIA WEWNETRZNEGO
3.2.1. WSTEP

3.2.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt polegajacych
na wykonaniu instalacji o$wietlenia wewnetrznego ogoélnego w budynku uzytecznosci
publicznej przy ul. Piramowicza 1/2 w Gdansku.

3.2.1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspolne dotyczace wykonania i
odbioru robdt, ktore zostang  zrealizowane w ramach zadania — Gdansk miastem
zawodowcoOw - rozwdj infrastruktury szkot zawodowych. Remont sal i1 korytarza w Szkotach
Okretowych 1 Ogolnoksztatcacych Conradinum obejmujacy: Adaptacje sal na pracownie
techniczng w Szkotach ~ Okretowych 1 Ogolnoksztatcacych Conradinum w Gdansku na
potrzeby ksztalcenia w zawodzie technik budownictwa okretowego (pracownia pomiarow,
obrobki recznej materiatow) w branzy Transport, logistyka 1 motoryzacja. Modernizacje
pracowni mechatroniki, mikromaszyn elektrycznych i robotyki, adaptacja sal na pracowni¢
techniczng w budynku Szko6t Okretowych 1 Ogolnoksztalcagcych Conradinum w Gdansku
(pracownia pomiardw, obrobki recznej materialdw) na potrzeby ksztalcenia w zawodzie
technik mechatronik w branzy ICT 1 elektronika.

3.2.1.3. Zakres Robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu poprawne wykonanie instalacji o§wietlenia wewnetrznego we wskazanych miejscach
w projekcie budowlanym, bedacym przedmiotem niniejszej Specyfikacji.

3.2.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w czesci ,, Wymagania Ogolne” niniejszej Specyfikacji.

3.2.1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robdt

1. Ogbélne wymagania dotyczace Robot podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z ST.

3. Instalacje o$wietlenia wykona¢ wedtug projektu budowlanego branzy elektryczne;.

3.2.2. MATERIALY

Wszystkie materialty muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie:

Oprawa Swietlowkowa LED:
PARAMETRY TECHNICZNE:
* zrodlo Swiatla — Swietlowka LED 2 x 20 W,
* dlugo$¢ 1500mm
“napiecie 230V,
*typ montazu zawieszane (zwieszane 250cm nad poziom podtogi),
*kolor biaty,
*trzonek G13,
*temperatura barwowa 4000K
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*wspotczynnik oddawania barw CRI > 80

Laczniki
PARAMETRY TECHNICZNE:
*  stopien ochrony min. IP20
prad taczeniowy 10[A]
montaz natynkowy

Puszki podtynkowe glebokie i plytkie
PARAMETRY TECHNICZNE:
przekroj znamionowy @ 60
glebokos$¢ minimalna dla puszki ptytkiej 40[mm]
z tworzywa sztucznego

Przewody oswietleniowe elektroenergetyczne do wukladania na stale z zylami
jednodrutowymi, o izolacji i powloce polwinitowej, okragle lub plaskie z zyla ochronng
PARAMETRY TECHNICZNE:
*  typ: YDYzZo lub YDYpzo
* napigcie znamionowe: 450/750V
ilos¢ zyt: 3
powierzchnia przekroju pojedynczej zyty: 1,5mm?
zyly miedziane jednodrutowe
barwy izolacji przewodu 3-zylowego: zielono-zotta dla przewodu ochronnego,
niebieska dla przewodu neutralnego, pozostale kolory gdzie preferowany to brazowy
dla przewodow fazowych

Pozostate przewody wg dokumentacji technicznej branzy elektryczne;.

Skladowanie materialow
Ogolne zasady skltadowania materialow przedstawiono w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

3.2.3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ,,Wymagania Ogélne” niniejszej
Specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonanych robot.

3.2.4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w czesci ,,Wymagania Ogdlne” niniejszej
Specyfikacji.

3.2.5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace Wykonania Robot podano w czg$ci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Instalacja o$wietleniowa wykonana zostanie na nowych obwodach do ktoérych podtaczone
zostang nowe energooszczedne oprawy oswietleniowe. Do o$wietlenia ogolnego zastosowac
nalezy oprawy opisane w punkcie 3.2.2 w zalezno$ci od pomieszczenia. Laczenia instalacji
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o$wietleniowej wykonywaé¢ w puszkach elektroinstalacyjnych tacznikow lub bezposrednio w
oprawach oswietleniowych. Instalacje elektryczng uktada¢ w tynku nie ptycej niz S[mm] we
wcezesniej wykutych bruzdach. Po utozeniu przewodoéw, zaklei¢ wezesniej wykonane bruzdy
zaprawg do wykonczania powierzchni zewnetrznych $cian.

Instalacje oswietlenia wykona¢ wg projektu budowlanego w/w obiektu.

W salach os$wietlenie bedzie sterowane przy pomocy lacznikéw jednobiegunowych i
schodowych, instalowanych na wysokosci 140cm od poziomu posadzki. W pomieszczeniach
wilgotnych stosowac osprzet o stopniu ochrony [P44.

Obwody oswietlenia ogoélnego ukladaé w korytach kablowych elektroinstalacyjnych z
tworzywa sztucznego, Instalacja powinna by¢ rozwigzana bez stosowania puszek
taczeniowych, a wszystkie potaczenia powinny by¢ wykonywane w tacznikach, czujkach i
oprawach o§wietleniowych.

Zasilanie oswietlenia ogoélnego nalezy wykona¢ w wskazanych na rys. rozdzielnicach
elektrycznych przewodem YDYZo 3x1,5mm?.

3.2.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli
Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w czesci ,, Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot, jako§¢ materialow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania
probek i1 badania materiatéw i robdt. Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie do
aprobaty Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia jako$ci zawierajacego wykaz
uzywanego sprzgtu i narzedzi, sposob i procedurg przeprowadzania pomiardw i badan, sposob
postepowania z materiatami, itp.

Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jako$ci wykonania cze$ci instalacji, a
zwlaszcza robot zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:

- sprawdzenie ciagtosci zyl przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow
W miar¢ postgpu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych prob 1 pomiarow dla kolejnych fragmentdéw instalacji.
Wykonanie odno$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Czynnosci kontrolne koncowe

Po zakonczeniu robodt nalezy sprawdzic:
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami
szczegotowymi, instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz
wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji,
- spetnienie przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych

poziomow sygnatu oraz jego jakos$ci

- zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku niezadowalajacej jako$ci robdt lub uzytych materialdow wykonawca bedzie
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musiat wykona¢ na wlasny koszt niezbgdne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacja techniczng i specyfikacja
techniczna.

3.2.7. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robot

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w czgsci ,,Wymagania Ogodlne”
niniejszej Specyfikacji.

3.2.8. OBMIAR ROBOT
Obowigzuja ogodlne ustalenia zawarte w czesci ,,Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.
Jednostkg obmiarowa jest sztuka zamontowanych opraw lub zrodet $wiatla.

3.2.9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci okresla umowa.

Ogdlne zasady dotyczace platnosci zgodnie z czgscig ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ sztuk wymienianych opraw $wietlnych,
Platno$¢ obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

- oczyszczenie podioza,

- demontaz istniejgcej oprawy,

- montaz nowej oprawy,

- wymiana zrddta Swiatta w istniejgcej oprawie,

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

3.2.10. PRZEPISY ZWIAZANE

e (Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej w sprawie ogoélnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy
(Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych Dz.U.
2003 nr 47 poz. 401

e Aprobaty techniczne i instrukcje obstugi.

e Polskie normy
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3.3. E-03 ROBOTY INSTALACJI GNIAZD ZASILAJACYCH i
MULTIMEDIALNYCH

3.3.1. WSTEP

3.3.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t polegajacych
na wykonaniu nowych obwodéw gniazd zasilajacych w budynku uzytecznosci publicznej
przy ul. Piramowicza 1/2 w Gdansku.

3.3.1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot, ktore zostang  zrealizowane w ramach zadania — Gdansk miastem
zawodowcow - rozwoj infrastruktury szkot zawodowych. Remont sal i korytarza w Szkotach
Okretowych 1 Ogolnoksztalcacych Conradinum obejmujacy: Adaptacje sal na pracowni¢
techniczng w Szkotach ~ Okretowych i Ogolnoksztatcacych Conradinum w Gdansku na
potrzeby ksztatcenia w zawodzie technik budownictwa okretowego (pracownia pomiarow,
obrobki recznej materialdw) w branzy Transport, logistyka i motoryzacja. Modernizacj¢
pracowni mechatroniki, mikromaszyn elektrycznych i robotyki, adaptacja sal na pracowni¢
techniczng w budynku Szko6t Okretowych 1 Ogdlnoksztalcagcych Conradinum w Gdansku
(pracownia pomiaréw, obrobki rgcznej materiatdw) na potrzeby ksztalcenia w zawodzie
technik mechatronik w branzy ICT i elektronika.

3.3.1.3. Zakres Robdét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu poprawne wykonanie nowych obwodéw gniazd zasilajacych we wskazanych
miejscach w projekcie budowlanym, bedacym przedmiotem niniejszej Specyfikacji.

3.3.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w czgsci ,, Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.

3.3.1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

1. Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos$¢ z ST.

3. Nowe gniazda wtykowe wykona¢ wedlug projektu budowlanego branzy elektryczne;.

3.3.2. MATERIALY
Wszystkie materialty muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie:

A. Natynkowe gniazdo wtykowe samodzielne i systemu K45
PARAMETRY TECHNICZNE:
*z bolcem ochronnym typ 2P+Z
* stopien ochrony 1P44 i IP20
‘natezenie pragdu znamionowe 16 A
*napigcie znamionowe 230 V AC
*samodzielne podwojne, w systemie K45 pojedyncze
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B. Puszki podtynkowe glebokie
PARAMETRY TECHNICZNE:
przekroj znamionowy @ 60
z tworzywa sztucznego

C. Przewody elektroenergetyczne do uktadania na stale z zylami jednodrutowymi, o izolacji
1 powloce polwinitowej, okragte lub ptaskie z zyta ochronng
PARAMETRY TECHNICZNE:
* typ: YDYzo
napigcie znamionowe: 450/750V
ilos¢ zyt: 315
powierzchnia przekroju pojedynczej zyty: 2,5mm?
zyly miedziane jednodrutowe
barwy izolacji przewodu 3-zytowego: zielono-zéita dla przewodu ochronnego,
niebieska dla przewodu neutralnego, pozostate kolory gdzie preferowany to bragzowy
dla przewodow fazowych
barwy izolacji przewodu S5-zylowego: zielono-zotta dla przewodu ochronnego,
niebieska dla przewodu neutralnego, bragzowa dla L1, czarna dla L2, szara dla L3

D. Gniazda multimedialne i ich przewody
PARAMETRY TECHNICZNE
* typ: VGA (D-SUB) i HDMI
* gniazda zenskie

Materialy niezb¢dne do wykonania instalacji:
o rury elektroinstalacyjne, ztaczki karbowane 1 uchwyty mocujace z zamknigciem

Skladowanie materialow
Ogolne zasady skltadowania materialow przedstawiono w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

3.3.3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ,,Wymagania Ogélne” niniejszej
Specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonanych robot.

3.3.4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace Transportu podano w czesci ,,Wymagania Ogdlne” niniejszej
Specyfikacji.

3.3.5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace Wykonania Robot podano w czg$ci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Prace wykonac¢ zgodnie z projektem budowlanym. montowa¢ natynkowo gtéwnie jako
rozwigzanie systemowe elektroinstalacyjnych koryt kablowych z tworzywa sztucznego.
Gniazda
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montowaé na wysokosci:

* 30cm — przy drzwiach 1 w miejscach gdzie nie bedzie mozliwe ich zainstalowanie na wys.
110cm

* 110cm — dla wszystkich gniazd, ktorego nie dotyczy poprzedni punkt.

Instalacja powinna by¢ rozwigzana bez stosowania puszek taczeniowych, a wszystkie
potaczenia powinny by¢ wykonywane w puszkach elektroinstalacyjnych gniazd wtykowych.
Zasilanie nalezy wykona¢ w wskazanych na rys. rozdzielnicach elektrycznych przewodem
YDYzo 5x2,5mm2 1 YDYzZo 3x2,5mm2. W sali 021 gniazda przy stanowiskach nauczycieli
montowa¢ w systemowych minikolumnach/miniwiezach na osprzet K45. Przy stanowiskach
laboratoryjnych o nr 1-5 zespoly gniazd zasilajacych i sieciowych montowa¢ z boku
fundamentu/podestu urzadzen laboratoryjnych. System zasilania gniazd TN-S. Przewody
uktada¢ w przepisowych odlegtosciach od pozostatych instalacji budynku. System zasilania
gniazd TN-S.

Projektuje si¢ wykonanie zestawu gniazd multimedialnych dla rzutnika multimedialnego i
tablicy interaktywnej. W skal jednego zestawu wchodzi gniazdo 1xVGA (D-SUB) i 1xHDMI.
Druki koniec gniazd zlokalizowaé przy biurku prowadzacego wg rys. nr E-3. Zastosowaé
wysokiej jakosci przewody przewidziane dla kazdego typu transmisji danych. Ziej jakosci
przewody moga wprowadzi¢ zaktocenia transmisji sygnatu z powodu ich dlugosci. Przewody
uktada¢ natynkowo w elektroinstalacyjnych korytach kablowych z tworzywa sztucznego i
prowadzi¢ w torze niskopradowym.

3.3.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robdt podano w czgéci ,, Wymagania Ogdlne”
niniejszej Specyfikacji.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot, jako§¢ materialdow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania
probek i1 badania materiatéw i robdt. Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie do
aprobaty Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia jako$ci zawierajacego wykaz
uzywanego sprzgtu i narzedzi, sposob i procedurg przeprowadzania pomiardw i badan, sposob
postepowania z materiatami, itp.

Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jako$ci wykonania cze$ci instalacji, a
zwlaszcza robot zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:

- sprawdzenie ciagtosci zyl przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow
W miar¢ postgpu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych prob 1 pomiarow dla kolejnych fragmentdéw instalacji.
Wykonanie odno$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Czynnosci kontrolne koncowe

Po zakonczeniu robodt nalezy sprawdzié:
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami
szczegotowymi, instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz
wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji,
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- spetnienie przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych
poziomow sygnatu oraz jego jakosci

- zgodno$¢ oznakowania z Polskimi Normami.
W przypadku niezadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatdbw wykonawca bedzie
musial wykona¢ na wlasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.
Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacja techniczng i specyfikacja
techniczna.

3.3.7. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

3.3.8. OBMIAR ROBOT
Obowigzuja ogodlne ustalenia zawarte w czesci ,,Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.

Jednostkg obmiarowg jest sztuka zamontowanych gniazd wtykowych, mb kabla, mb koryt
kablowych 1 ilo$¢ sztuk poszczegolnych elementow instalacji el.

3.3.9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci okresla umowa.

Ogodlne zasady dotyczace platnosci zgodnie z czgsci ,,Wymagania Ogodlne” niniejszej
Specyfikacji.

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ sztuk zamontowanych gniazd wtykowych, mb kabla oraz koryt
kablowych 1 poszczegdlnych elementow instalacji wymienionych w dokumentacji
projektowe;.

Platnos¢ obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow 1 sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obshugi,
- oczyszczenie podtoza,

- montaz instalacji gniazd zasilajacych,

- montaz gniazd zasilajacych,

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

3.3.10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej w sprawie ogdlnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy
(Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych Dz.U.
2003 nr 47 poz. 401

e Aprobaty techniczne i instrukcje obstugi.

e Polskie normy
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3.4. E-04 ROBOTY WEWNETRZNYCH LINII ZASILAJACYCH
3.4.1. WSTEP

3.4.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t polegajacych
na wykonaniu wewngtrznych linii zasilajacych w budynku uzytecznosci publicznej przy ul.
Piramowicza 1/2 w Gdansku.

3.4.1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot, ktore zostang  zrealizowane w ramach zadania — Gdansk miastem
zawodowcow - rozwoj infrastruktury szkot zawodowych. Remont sal i korytarza w Szkotach
Okretowych 1 Ogolnoksztalcacych Conradinum obejmujacy: Adaptacje sal na pracowni¢
techniczng w Szkotach ~ Okretowych i Ogolnoksztatcacych Conradinum w Gdansku na
potrzeby ksztatcenia w zawodzie technik budownictwa okretowego (pracownia pomiaroéw,
obrobki recznej materialdw) w branzy Transport, logistyka i motoryzacja. Modernizacj¢
pracowni mechatroniki, mikromaszyn elektrycznych i robotyki, adaptacja sal na pracowni¢
techniczng w budynku Szko6t Okretowych 1 Ogdlnoksztalcagcych Conradinum w Gdansku
(pracownia pomiaréw, obrobki rgcznej materiatdw) na potrzeby ksztalcenia w zawodzie
technik mechatronik w branzy ICT i elektronika.

3.4.1.3. Zakres Roboét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu poprawne wykonanie wewnetrznych linii zasilajagcych we wskazanych miejscach w
projekcie budowlanym, bedgcym przedmiotem niniejszej Specyfikacji.

3.4.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w czgsci ,, Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.

3.4.1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

1. Ogodlne wymagania dotyczace Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos$¢ z ST.

3. WLZ wykona¢ wedtug projektu budowlanego branzy elektryczne;.

3.4.2. MATERIALY
Wszystkie materialty muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie:

Wszystkie dotaczone zdjecia i rysunki petnig role elementow pogladowych.
Wszystkie materialy muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie:

A. Kable elektroenergetyczne do uktadania na state, z zytami miedzianymi wielodrutowymi
o izolacji i powloce polwinitowe;j
PARAMETRY TECHNICZNE:
typ: HO7V LgY
napigcie znamionowe 450/7500[ V]
jednozylowy,
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zyly miedziana wielodrutowa,
przekroj zyt: 10, 16 mm?
maksymalna temperatura pracy 70°C,
klasa zyty — 5,

B. Kable elektroenergetyczne do uktadania na state, z zytami miedzianymi wielodrutowymi
o izolacji i powloce polwinitowe;j
PARAMETRY TECHNICZNE:
typ: YLY
napigcie znamionowe 600/1000[ V]
czterozylowy,
zyty miedziana wielodrutowa,
przekroj zyt: 10 mm?
maksymalna temperatura pracy 70°C,
klasa zyty — 2,
barwy izolacji: 3-zytowy: zielono-z6lta, niebieska, bragzowa;
4-zytowy: niebieska, brgzowa, czarna, szara
5-zytowy: zielono-z6lta, niebieska, bragzowa, czarna, szara

Skladowanie materialow
Ogodlne zasady skladowania materialdow przedstawiono w czgsci ,,Wymagania Ogodlne”
niniejszej Specyfikacji.

3.4.3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonanych robot.

3.4.4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace Transportu podano w czgséci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

3.4.5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace Wykonania Robot podano w czesci ,,Wymagania Ogdlne”
niniejszej Specyfikacji.

Prace wykona¢ zgodnie z branzg elektryczng projektu wykonawczego. Po utozeniu kabli,
zaklei¢ wczesniej wykonane bruzdy zaprawa do wykonczania powierzchni zewnetrznych
scian. Na koncu nalezy pomalowa¢ $ciany na ktorych wykonywano nowg instalacje, po
uprzednim uzgodnieniu z inwestorem.

Sale nr 22 beda zasilane ze wspoélnej rozdzielnicy elektrycznej RE22 zlokalizowanej w pom.
22c. RE22 zasili¢ wg rys. E-3 z rozdzielnicy pigtrowej REp kablem: WLZ REp-RE22 YLYzZo
5x10mm2 L=9m ukladanym podtynkowo. Projektowany WLZ zabezpieczy¢ w REp wg
schematu E-5. Nowa wewnetrzng lini¢ zasilajaca utozy¢ podtynkowo w strefie SH-g, gdzie
zewngtrzna warstwa tynku przykrywajaca kable nie powinna by¢ mniejsza niz Smm. Nalezy
bezwzglednie przestrzega¢ dopuszczalnych promieni giecia kabla wskazanych przez
producenta.



Gdansk miastem zawodowcow - rozwdj infrastruktury szkél zawodowych.
Remont sal i korytarza w Szkolach Okretowych i Ogélnoksztalcacych Conradinum

W sali 021 znajduje si¢ istniejacy WLZ TRAFO-RG YAKY 4x240mm?2 i istniejagcy WLZ RG-
PARTER YAKY 4x120mm2. Obydwa WLZ wykorzysta¢. Podczas demontazu uwaza¢ by nie
uszkodzi¢ istniejgcych WLZ. Polgczenia w RG wykona¢ wg schematu E-8. Nalezy
bezwzglednie przestrzega¢ dopuszczalnych promieni giecia kabla wskazanych przez
producenta.

3.4.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w czgéci ,, Wymagania Ogdlne”
niniejszej Specyfikacji.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot, jakos¢ materialdow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania
probek i1 badania materiatéw i robdt. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie do
aprobaty Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia jako$ci zawierajacego wykaz
uzywanego sprzgtu i narzedzi, sposob i procedurg przeprowadzania pomiardw i badan, sposob
postepowania z materiatami, itp.

Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakos$ci wykonania czesci instalacji, a
zwlaszcza robot zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:

- sprawdzenie ciagtosci zyt przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow
W miar¢ postepu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych prob 1 pomiarow dla kolejnych fragmentdéw instalacji.
Wykonanie odno$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Czynnosci kontrolne koncowe

Po zakonczeniu robodt nalezy sprawdzié:
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos$¢ z przepisami
szczegotowymi, instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz
wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji,
- zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku niezadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatdow wykonawca bedzie
musial wykona¢ na wlasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie z dokumentacja techniczng i specyfikacja
techniczna.

3.4.7. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.
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3.4.8. OBMIAR ROBOT
Obowigzuja ogodlne ustalenia zawarte w czesci ,,Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.

Jednostkg obmiarowa jest mb kabla, mb koryt kablowych i ilo$¢ sztuk poszczegdlnych
elementow instalacji el.

3.4.9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci okresla umowa.

Ogodlne zasady dotyczace platnosci zgodnie z czgsci ,,Wymagania Ogodlne” niniejszej
Specyfikacji.

Placi si¢ za ustalong ilos¢ mb kabla oraz koryt kablowych i poszczegolnych elementow
instalacji wymienionych w dokumentacji projektowe;.

Platno$¢ obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,
- oczyszczenie podioza,

- kucie bruzd pod nowg instalacje,

- montaz nowej instalacji w bruzdach,

- zaklejanie wykutych bruzd pod nowg instalacje,

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

3.4.10. PRZEPISY ZWIAZANE

e (Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej w sprawie ogoélnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy
(Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Iutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych Dz.U.
2003 nr 47 poz. 401

e Aprobaty techniczne i instrukcje obshugi.

e Polskie normy
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3.5. E-05 ROBOTY SYSTEMU ALARMU PRZECIWWLAMANIOWEGO i
MONITORINGU

3.5.1. WSTEP

3.5.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t polegajacych
na wykonaniu systemu alarmu przeciwwlamaniowego w budynku uzyteczno$ci publicznej
przy ul. Piramowicza 1/2 w Gdansku.

3.5.1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot, ktore zostang  zrealizowane w ramach zadania — Gdansk miastem
zawodowcow - rozwoj infrastruktury szkot zawodowych. Remont sal i korytarza w Szkotach
Okretowych 1 Ogolnoksztalcacych Conradinum obejmujacy: Adaptacje sal na pracowni¢
techniczng w Szkotach ~ Okretowych i Ogolnoksztatcacych Conradinum w Gdansku na
potrzeby ksztatcenia w zawodzie technik budownictwa okretowego (pracownia pomiarow,
obrobki recznej materialdw) w branzy Transport, logistyka i motoryzacja. Modernizacj¢
pracowni mechatroniki, mikromaszyn elektrycznych i robotyki, adaptacja sal na pracowni¢
techniczng w budynku Szko6t Okretowych 1 Ogdlnoksztalcagcych Conradinum w Gdansku
(pracownia pomiaréw, obrobki rgcznej materiatdw) na potrzeby ksztalcenia w zawodzie
technik mechatronik w branzy ICT i elektronika.

3.5.1.3. Zakres Roboét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu poprawne wykonanie systemu alarmu przeciwwlamaniowego we wskazanych
miejscach w projekcie budowlanym, bedacym przedmiotem niniejszej Specyfikacji.

3.5.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w czgsci ,, Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.

3.5.1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

1. Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos$¢ z ST.

3. System alarmu przeciwwlamaniowego wykona¢ wedlug projektu budowlanego branzy
elektryczne;.

3.5.2. MATERIALY
Wszystkie materialy muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie:

A. Obudowa urzadzen alarmu z ekspanderem wej$¢/wyjs¢ i zasilaczem
PARAMETRY TECHNICZNE:

* obstuga konfiguracji NO i NC
* do 8 wejs¢ przewodowych i1 wyjs¢ przekaznikowych i OC
* zasilanie 12VDC
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B. Czujki ruchu

C. Kamery
PARAMETRY TECHNICZNE:
* typulP
* zasilanie 12VDC lub PoE
* rozdzielczo$¢ 2Mpx
* obiektyw 3,6mm
* koputkowe

D. Rejestrator
PARAMETRY TECHNICZNE:
* typulP
* dysk HDD 4TB
* monitor 22” z przytaczem HDMIq

Skladowanie materialow
Ogodlne zasady skladowania materialdow przedstawiono w czgsci ,,Wymagania Ogdlne”
niniejszej Specyfikacji.

3.5.3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonanych robot.

3.5.4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace Transportu podano w czgséci ,,Wymagania Ogo6lne” niniejszej
Specyfikacji.

3.5.5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace Wykonania Robodt podano w czesci ,,Wymagania Ogdlne”
niniejszej Specyfikacji.

Ekspandery wejs¢ 1 wyj$¢ alarmu wlamania i napadu nalezy zainstalowa¢ w strefie
bezpieczenstwa w pomieszczeniach chronionych przez systemy alarmowe. Dostgp tylko dla
administratora bezpieczenstwa i uprawnionego serwisu. W przypadkach watpliwych doktadng
lokalizacj¢ nalezy uzgodni¢ z projektantem lub inwestorem w trakcie montazu.

System alarmowy nie powinien zakldcaé dzialania innych systemow lub sprzetu, np. przez
emisj¢ zaktocen radioelektrycznych. Poziomy promieniowania nie powinny przekraczad
warto$ci dopuszczonych granicznych krajowych i/lub migdzynarodowych.

Urzadzen 1 elementow systemu alarmowego nie nalezy umieszcza¢ w poblizu zrddet ciepta,
np. grzejnikow, urzadzen klimatyzacyjnych, jezeli mogloby to wplyna¢ ujemnie na ich
parametry funkcjonalne.

Projektuje si¢ modernizacj¢ alarmu w pomieszczeniach obj¢tymi opracowaniem potaczony z
systemem alarmowym zainstalowanym w budynku. Sygnat magistrali ekspanderow z gtoéwnej
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centrali alarmowej budynku nalezy wprowadzi¢ do obudowy alarmowej w pomieszczeniu 22¢
1 021 z ktorej w ukltadzie gwiazdy nalezy si¢ rozejs¢ na poszczegoélne projektowane
urzadzenia przewodami typu YTDY 6x0,5mm2. Obudowe¢ alarmu zasili¢ z RE22 i RG z
obwodu E.1 przewodem YDYzZo 3x1,5mm2. Przewody czujek ruchu uktada¢ natynkowo w
elektroinstalacyjnych korytach kablowych z tworzywa sztucznego i prowadzi¢ w torze
niskopragdowym. Przewod =zasilajagcy prowadzi¢ torem obwodow energetycznych. Czujki
ruchu laczy¢ w uktadzie 2EOL.

Na korytarzu przy sali 021 i 022 projektuje si¢ monitoring w formie dwodch kamer
koputkowych IP 2Mpx z obiektywami 3,6mm. Kamery wpig¢ w sie¢ w szafie RACK w pom.
021. W szafie RACK wykorzysta¢ switch’e z zasilaniem PoE lub zamontowa¢ zasilacz S0W
12VDC dla potrzeb zasilania kamer IP. Kamery potaczy¢ przewodem UTP kat. 6 z szafg
RACK 1 zakonczy¢ na patch panelu. Przewody uktada¢ natynkowo w elektroinstalacyjnych
korytach kablowych z tworzywa sztucznego 1 prowadzi¢ w torze niskoprgdowym. W portierni
zamontowac rejestrator kamer IP podlaczony do sieci szkolnej wspdlnej z projektowanymi
kamerami IP. Rejestrator wyposazy¢ w dysk HDD 4TB i monitor do wyswietlania podgladu z
kamer o przekatnej min 22”.

3.5.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w czesci ,, Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot, jakos¢ materiatow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania
probek i badania materiatow 1 robdt. Do obowigzkow Wykonawcy nalezy przedstawienie do
aprobaty Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia jako$ci zawierajacego wykaz
uzywanego sprzetu i narzedzi, sposob i procedurg przeprowadzania pomiaréw i badan, sposob
postepowania z materiatami, itp.

3.5.7. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robot

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w czgsci ,,Wymagania Ogdlne”
niniejszej Specyfikacji.

3.5.8. OBMIAR ROBOT

Obowigzuja ogodlne ustalenia zawarte w czesci ,,Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.
Jednostkg obmiarowg jest 1 sztuka zamontowanych central i czujek.

3.5.9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci okresla umowa.

Ogoélne zasady dotyczace ptatnosci zgodnie z czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej

Specyfikacji.

KREMER GRAF Sebastian Kremer, adres: Al. Gen. J. Hallera 14 Gdansk 80-401, NIP 583 — 247 — 14 - 51,
strona www: www.kremergraf.com.pl, email. kremer@kremergraf.com.pl, tel/fax. 58 341 49 80



http://www.kremergraf.com.pl/
mailto:kremer@kremergraf.com.pl

Gdansk miastem zawodowcow - rozwdj infrastruktury szkél zawodowych.
Remont sal i korytarza w Szkolach Okretowych i Ogélnoksztalcacych Conradinum

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ sztuk cetral i czujek.

Platno$¢ obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,
- oczyszczenie podioza,

- montaz sieci instalacji alarmowej,

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

3.5.10. PRZEPISY ZWIAZANE

Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy 1 Polityki Spolecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej w sprawie ogoélnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy
(Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych Dz.U.
2003 nr 47 poz. 401

Aprobaty techniczne 1 instrukcje obstugi.

Polskie normy
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3.6. E-06 ROBOTY ZASILANIA URZADZEN INSTALACJI SANITARNYCH
3.6.1. WSTEP

3.6.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t polegajacych
na wykonaniu zasilania urzadzen instalacji sanitarnych w budynku uzytecznos$ci publiczne;j
przy ul. Piramowicza 1/2 w Gdansku.

3.6.1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot, ktore zostang  zrealizowane w ramach zadania — Gdansk miastem
zawodowcow - rozwoj infrastruktury szkot zawodowych. Remont sal i korytarza w Szkotach
Okretowych 1 Ogolnoksztalcacych Conradinum obejmujacy: Adaptacje sal na pracowni¢
techniczng w Szkotach ~ Okretowych i Ogolnoksztatcacych Conradinum w Gdansku na
potrzeby ksztatcenia w zawodzie technik budownictwa okretowego (pracownia pomiaroéw,
obrobki recznej materialdw) w branzy Transport, logistyka i motoryzacja. Modernizacj¢
pracowni mechatroniki, mikromaszyn elektrycznych i robotyki, adaptacja sal na pracowni¢
techniczng w budynku Szko6t Okretowych 1 Ogdlnoksztalcagcych Conradinum w Gdansku
(pracownia pomiaréw, obrobki rgcznej materiatdw) na potrzeby ksztalcenia w zawodzie
technik mechatronik w branzy ICT i elektronika.

3.6.1.3. Zakres Roboét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu poprawne wykonanie zasilania urzadzen instalacji sanitarnych we wskazanych
miejscach w projekcie budowlanym, bedacym przedmiotem niniejszej Specyfikacji.

3.6.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w czgsci ,, Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.

3.6.1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

1. Ogodlne wymagania dotyczace Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robdt oraz za ich zgodnos$¢ z ST.

3. Zasilanie instalacji sanitarnych wykona¢ wedlug projektu budowlanego branzy
elektryczne;.

3.6.2. MATERIALY
Wszystkie materialy muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie:

A. Elementy systemu wentylacji — zgodnie z projektem branzy sanitarne;.

B. Materialy niezbedne do wykonania instalacji:
e przewody YDYzo 3x1,5mm?, 5x4mm?
o rury elektroinstalacyjne, ztagczki karbowane i uchwyty mocujace z zamknigciem

Skladowanie materialow
Ogoélne zasady skladowania materiatow przedstawiono w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.
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3.6.3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonanych robot.

3.6.4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace Transportu podano w czgséci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

3.6.5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace Wykonania Roboét podano w czesci ,,Wymagania Ogdlne”
niniejszej Specyfikacji.

Prace wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym. Projekt branzy sanitarnej zaktada w
montaz centrali wentylacyjnej, lokalizacja wg cze$ci graficznej projektu budowlanego.
Centrala zostanie zasilona z oddzielnego obwodu z rozdzielnicy.

Sale nr 22 maja zapewniong wentylacj¢ poprzez central¢ wentylacyjng umieszczong na
poddaszu budynku. W RE22 przewidziano obwod E.3 zasilajacy w/w centrale przewodem
YDYzo 5x4mm?2, ktéry nalezy utozy¢ podtynkowo wg. rys. E-3. Przewod prowadzi¢
podtynkowo korytarzem przepustami na poddasze, na ktérym znajduje si¢ centrala
wentylacyjna. Na poddaszu, przewdd zasilajacy prowadzi¢ w metalowych korytkach
kablowych. Przewod zasilajagcy wprowadzi¢ do skrzynki przytaczeniowej centrali
wentylacyjnej. Przewod panelu sterowania centralg prowadzi¢ zblizong trasg co kabel
zasilajacy 1 rowniez podtynkowo. Uzy¢ przewodu wskazanego w DTR producenta.
Wykorzysta¢ przewod ekranowany lub prowadzi¢ go w min. odlegtosci 20cm od przewodow
energetycznych. Panel sterujacy powiesi¢ na wysokosci 1,4m

Sale 021 1 022 maja przewidziane do wentylacji osiowe wentylatory wyciggowe na
istniejacych kominach wentylacyjnych. W RG przewidziano obwdd E.2 dla potrzeb
wentylacji mechanicznej wykonany przewodem YDYzZo 3x1,5mm2. Wentylacja jest wigczona
na state. Przewody prowadzi¢ w korytkach elektroinstalacyjnych z tworzywa sztucznego w
torze obwoddw energetycznych.

3.6.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w czesci ,, Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot, jakos¢ materiatow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania
probek i badania materiatow 1 robdt. Do obowigzkow Wykonawcy nalezy przedstawienie do
aprobaty Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia jako$ci zawierajacego wykaz
uzywanego sprzetu i narzedzi, sposob i procedurg przeprowadzania pomiaréw i badan, sposob
postepowania z materiatami, itp.

Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czg$ci instalacji, a
zwlaszcza robdt zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi:
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- sprawdzenie ciagtosci zyl przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow
W miar¢ postepu robot wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych prob 1 pomiarow dla kolejnych fragmentdéw instalacji.
Wykonanie odno$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakonczeniu robodt nalezy sprawdzic:
- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczng oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodnos$¢ z przepisami
szczegotowymi, instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz
wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji,
- spetnienie przez instalacj¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych
poziomdw sygnatu oraz jego jakos$ci
- zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami.
W przypadku niezadowalajgcej jako$ci robdt lub uzytych materialdow wykonawca bedzie
musial wykona¢ na wtasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.
Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidlowe dziatanie zgodnie z dokumentacjg techniczng 1 specyfikacja
techniczng.

3.6.7. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robot

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w czgsci ,,Wymagania Ogodlne”
niniejszej Specyfikacji.

3.6.8. OBMIAR ROBOT
Obowigzuja ogodlne ustalenia zawarte w czesci ,,Wymagania Ogdlne” niniejszej Specyfikacji.

Jednostkg obmiarowa jest sztuka zamontowanych szaf, paneli, puszek, armatury
technologicznej, mb przewodow, mb koryt kablowych, mb rur winidurowych i ilo$¢ sztuk
poszczegbdlnych elementow instalacji el.

3.6.9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci okresla umowa.

Ogoélne zasady dotyczace ptatnosci zgodnie z czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

Jednostkag obmiarowg jest sztuka zamontowanych, tacznikdéw, sterownikow, mb kabla, mb
koryt kablowych i ilo$¢ sztuk poszczegodlnych elementow instalacji el.

Platnos¢ obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow 1 sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obshugi,

- oczyszczenie podtoza,

- wykonanie instalacji zasilania systemow instalacji sanitarnych,
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- poditaczenie elementow systemow instalacji sanitarnych,
- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow.

3.6.10. PRZEPISY ZWIAZANE

Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 28 sierpnia
2003 r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej w sprawie ogdlnych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy
(Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych Dz.U.
2003 nr 47 poz. 401

Aprobaty techniczne i instrukcje obstugi.

Polskie normy



Gdansk miastem zawodowcow - rozwdj infrastruktury szkél zawodowych.
Remont sal i korytarza w Szkolach Okretowych i Ogélnoksztalcacych Conradinum

3.7. E-07 ROBOTY INSTALACJI SIECI STRUKTURALNEJ
3.7.1. WSTEP

3.7.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t polegajacych
na wykonaniu sieci strukturalnej w salach objetych opracowaniem i podtaczeniem do sieci
obiektu w budynku uzytecznos$ci publicznej przy ul. Piramowicza 1/2 w Gdansku.

3.7.1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania wspdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot, ktore zostang  zrealizowane w ramach zadania — Gdansk miastem
zawodowcow - rozwoj infrastruktury szkot zawodowych. Remont sal i korytarza w Szkotach
Okretowych 1 Ogolnoksztalcacych Conradinum obejmujacy: Adaptacje sal na pracowni¢
techniczng w Szkotach ~ Okretowych i Ogolnoksztatcacych Conradinum w Gdansku na
potrzeby ksztatcenia w zawodzie technik budownictwa okretowego (pracownia pomiaroéw,
obrobki recznej materialdw) w branzy Transport, logistyka i motoryzacja. Modernizacj¢
pracowni mechatroniki, mikromaszyn elektrycznych i robotyki, adaptacja sal na pracowni¢
techniczng w budynku Szko6t Okretowych 1 Ogdlnoksztalcagcych Conradinum w Gdansku
(pracownia pomiaréw, obrobki rgcznej materiatdw) na potrzeby ksztalcenia w zawodzie
technik mechatronik w branzy ICT i elektronika.

3.7.1.3. Zakres Robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu poprawne wykonanie sieci strukturalnej w salach objetych opracowaniem i
podiaczeniem do sieci obiektu we wskazanych miejscach w projekcie budowlanym, bedacym
przedmiotem niniejszej Specyfikacji.

3.7.1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podano w czesci ,, Wymagania Ogolne” niniejszej Specyfikacji.

3.7.1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robdt

1. Ogbélne wymagania dotyczace Robot podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

2. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot oraz za ich zgodno$¢ z ST.

3. Nowe gniazda wtykowe wykona¢ wedtug projektu budowlanego branzy elektryczne;.

3.7.2. MATERIALY
Wszystkie materialy muszg posiada¢ aktualne atesty i by¢ dopuszczone do stosowania w
budownictwie.

Okablowanie strukturalne powinno by¢ oparte o komponenty okablowania strukturalnego
oraz $wiattowodowego, dobranymi zgodnie z wymaganiami normatywnymi orazy
wymaganiami stawianymi przez producenta..

Skladowanie materialow
Ogoblne zasady skladowania materiatow przedstawiono w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.
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3.7.3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonanych robot.

3.7.4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace Transportu podano w czgséci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

3.7.5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne wymagania dotyczace Wykonania Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Nalezy wykorzystac¢ istniejaca szafe RACK.

Projektowana instalacja wykonana be¢dzie nieekranowanymi kablami czteroparowymi z
zylami miedzianymi kategorii 6. Powloka kabla LSZH. Przewody nalezy uktada¢ w kanatach
PCV / metalowych. W kanatach nalezy pozostawi¢ rezerwe ok. 30 % na ewentualna, przyszia
rozbudowe instalacji. Kable powinny by¢ ulozone luzem, nie dopuszcza si¢ taczenia
przewodow w wigzki przy uzyciu paskow zaciskowych PCV. Przy prowadzeniu przewodow
przez przepusty w $cianach, stropach nalezy stosowac rury przepustowe PCV zapobiegajace
uszkodzeniu izolacji przewodoéw UTP. Przewody nie powinny mie¢ bezposredniego kontaktu
z betonem, ceglg lub innym materialem konstrukcyjnym. Przewody UTP nalezy zakonczy¢ na
panelu krosowym w szafach a z drugiej na gniazdach typu RJ-45 w tzw. punktach logicznych
(PL). Po wykonaniu prac kabel opisa¢ w sposob trwaty na obu koncach, sposdb opisu ma by¢
zgodny numeracjg okreslong dokumentacja projektowa.

Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwalych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni gigcia wigzek kablowych na zakretach. Warto$ci minimalnych
promieni giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych Rozmiary
(pojemnos$¢) kanatéw kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej liczby kabli
projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 30% na potrzeby
ewentualnej rozbudowy systemu. Zajeto$¢ $wiatla kanatow kablowych przez kable nalezy
oblicza¢ w miejscach zakretow kanatéw kablowych. Do wykonania instalacji zastosowac:
kanaty PCV, natynkowe montowane do $cian przy uzyciu kotkéw PCV fi § mm w ilo$ci min.
6 szt. / mb kanalu. Przy montazu kanalow nalezy stosowacé laczniki systemowe (kolana,
naroza, koncowki).

Dla zabezpieczenia przejs¢ przewodow przez przegrody nalezy stosowaé rury ochronne PCV.
Rury nalezy ukfada¢ na calej grubosci przegrody, uszkodzenia powstale podczas
wykonywania przewiertow uzupeli¢ zaprawa tynkarska. Podczas prowadzenia robot
montazowych nalezy stosowa¢ mierniki do wykrywania instalacji / urzadzen podtynkowych.
Przy ukladaniu kabli, zarowno miedzianych, jak i §wiattowodowych nalezy stosowac si¢ do
odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia gi¢cia, sity 1 sposobu wciggania, itp.). Kable
UTP nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposéb odpowiadajacy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegolnosci nalezy
wystrzegac si¢ nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz
zalamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla z
bebna badz wyciagganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciagnigcia
oraz zwraca¢ uwagg na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezty ani supty. Przyjety ogolnie
promien gigcia podczas instalacji wynosi 8-krotnos$¢ srednicy zewnetrznej kabla UTP.
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Elementy punktow dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w szafach dystrybucyjnych
Nalezy stosowa¢ zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy umieszczenie panela w
dowolnym miejscu stelazu. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzegaé zasad
maksymalnej sity S$ciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach
katalogowych produktow.

Punkty dostepu do systemu sg zrealizowane w formie gniazd montowanych nad listwami,
natynkowo. Doprowadzenie kabli do gniazd wiaze si¢ z pozostawieniem zapasu kabla w
obrebie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalaja na
zorganizowanie zapasu.

Do terminowania koncoéwek kabli w osprzecie przytaczeniowym nalezy stosowac
odpowiednie narzedzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla. Nalezy zastosowac
narzgdzie uderzeniowe producenta okablowania. Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzic,
jakie zlacza zawiera osprzet przylaczeniowy i dobra¢ odpowiednie narzedzie. Nalezy tez
zwréci¢é uwage na nastawe sprezyny dociskajacej. Nalezy przestrzegaé zapisy instrukcji
montazu osprzetu potaczeniowego w odniesieniu do zdejmowania koszulki zewngtrznej
kabla, rozplotu elementdéw oraz rozkrecania poszczegolnych par.

Modut gniazda nieekranowanego kategorii 6 zarabiamy przy zastosowaniu profesjonalnego
narzedzia. Przygotowanie kabla U/UTP: przy pomocy strippera umieszczonego w narzedziu
montazowym nalezy wykona¢ naci¢cia na izolacji zewnetrznej kabla w odleglosci 50 mm od
konca kabla, zdja¢ izolacj¢ zewnetrzng oraz odcig¢ foli¢ zewnetrzng.

Trasa instalacji okablowania powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz
remontdw. Minimalna odleglo§¢ miedzy kablami informatycznymi 1 lampami
fluoroscencyjnymi, neonowymi i préozniowolukowymi powinna wynosi¢ 130 mm. Kable
stosowane w réznych celachnie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rozne
wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji okablowania bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdb trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne 1 technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalacji.

Wszystkie przejscia obwoddw instalacji okablowania strukturalnego przez Sciany i stropy itp.
musza by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach
rurowych obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podlogi musza
by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

3.7.6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robot podano w czesci ,, Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot, jakos¢ materiatow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego pobierania
probek i badania materiatow 1 robdt. Do obowigzkow Wykonawcy nalezy przedstawienie do
aprobaty Inspektorowi Nadzoru programu zapewnienia jakos$ci zawierajacego wykaz
uzywanego sprzetu i narzedzi, sposob i procedurg przeprowadzania pomiaréw i badan, sposob
postepowania z materiatami, itp.

Odbidr odbywa si¢ na czterech ptaszczyznach:
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» weryfikacja struktury systemu okablowania

» weryfikacja doboru komponentow

» weryfikacja wydajnosci systemu okablowania

» weryfikacja jakos$ci wykonania prac wykonczeniowych.

Weryfikacja struktury systemu okablowania na sprawdzeniu rozplanowania elementéw
okablowania w budynku badz budynkach oraz dtugosci potaczen pomiedzy nimi.
Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegolnych jego taczy
statych badz kanaléw polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie z normg PN-EN
50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadow okreslonej doktadnosci. Przy
badaniu okablowania symetrycznego klasy E nalezy postuzy¢ si¢ przyrzadem pomiarowym
poziomu III, za$ klasy F — przyrzadem pomiarowym poziomu IV. Nalezy przeprowadzi¢
badania wydajnosci taczy stalych okablowania poziomego i1 szkieletowego w klasie
wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system okablowania. Wynik badan
powinien by¢ pozytywny dla wszystkich taczy stalych systemu.

3.7.7. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogdlne dotyczace odbioru robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru Robdt podano w czesci ,,Wymagania Ogolne”
niniejszej Specyfikacji.

3.7.7.1. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robdt przed ich zanikiem lub zakryciem. Odbior robodt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdélnego postgpu robot. Odbioru robdt dokonuje
Inwestor. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora. Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu
ocenia Inwestor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w konfrontacji z
dokumentacja projektows, specytikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

3.7.7.2. Odbior czesciowy

Odbioér czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje Inwestor.

3.7.7.3. Odbior wstepny robot

Odbidr wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru
wstepnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inwestora. Odbidr wstepny robot
nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora
zakonczenia robot i przyjecia dokumentow. Odbioru wstepnego robdt dokona komisja
wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiardow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjami technicznymi. W toku odbioru wstgpnego robot komisja zapozna si¢ z
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realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajagcych 1 robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, robot uzupetniajacych lub
robot wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i1 ustali nowy termin odbioru
wstepnego.

3.7.7.4. Odbior koncowy

Odbidér koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z
usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstgpnym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym. Odbidr koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu. Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty
instalacyjne, jak rowniez terminu realizacji.

3.7.8. OBMIAR ROBOT
Obowigzuja ogolne ustalenia zawarte w czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej Specyfikacji.

Jednostka obmiarowi dla przewodoéw jest 1 m. Jednostka obmiarowi dla osprzetu i urzadzen
jest 1 sztuka (1 komplet).

3.7.9. PODSTAWY PLATNOSCI
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci okresla umowa.

Ogoélne zasady dotyczace ptatnosci zgodnie z czesci ,,Wymagania Ogolne” niniejszej
Specyfikacji.

Placi si¢ za ustalong ilo§¢ sztuk zamontowanych szaf, paneli, puszek, armatury
technologicznej, mb przewodéw, mb koryt kablowych, mb rur winidurowych i ilo$¢ sztuk
poszczegblnych elementow instalacji el.

Platno$¢ obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatow i sprzetu.

- obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,
- oczyszczenie podioza,

- montaz sieci strukturalne;,

- oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

3.7.10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Normy
e Normy europejskie dotyczace ogdlnych wymagan oraz specyficznych dla srodowiska
biurowego:

— PN-EN 50173-1:2009/A1:2010 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Czeg$¢ 1: Wymagania ogolne

— PN-EN 50173-2:2008 Technika Informatyczna — Systemy okablowania
strukturalnego — Cze$¢ 2: Budynki biurowe; Dodatkowe normy europejskie
zwigzane z planowaniem powolane w projekcie:
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— PN-EN 50174-1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢
1- Specyfikacja 1 zapewnienie jakoS$ci;

— PN-EN 50174-2:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢
2 - Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkow;

— PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢
3 — Planowanie 1 wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéw; Pozostate
normy europejskie powolane w projekcie:

— PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania -
Badanie zainstalowanego okablowania facznie z dodatkiem z 2009r;

— PN-EN 50310:2007 Stosowanie potaczen wyrownawczych i uziemiajacych w
budynkach z zainstalowanym sprz¢tem informatycznym. System okablowania
oraz wydajnos¢ komponentow musi pozosta¢ w zgodzie z wymaganiami normy
PN-EN 50173-1:2009 lub z adekwatnymi normami mig¢dzynarodowymi, tj.
ISO/IEC 11801:2002/Am1:2008.



