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Zarzad Drég:
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Dziat Rozwoju Sieci Drog
i Ewidencji
w/m

Dotyczy: wydania warunkéw techpicznych dla zodania pn. ,Budowa sygnalizadji
Swietlnej na skrzyzowaniu ulic: gen. Jézefu Hallera - Litli Wenedy - Zywiecka w Gdansku”.

W nawigzaniu do decyzji Zastepcy Prezydenta Miasta Gdahska Pana Piotra
Grzelaka Dziatinzynierii Ruchu przekazuje w zataczeniu wytyczne do wydania warunkow
technicznych na budowe sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulic: Hallera - Wenedy -
Zywiecka w Gdansku.

Do wiadomo4ci:
1. GZDizZ/IE
2. GzZDiz/zZl ale

Gdanski zarzgd Drég i Zielend | ul. Partyzantdw 36 | 80-254 Gdansk
tel. 58341 2041 | faks 58 52 44 609 | gediz@gdansk.gda.pl | www.gzdiz.gda.pl



BUDOWA SYGNALIZAC)! SWIETLNE]

WARUNKI DZIALU INZYNIERII RUCHU DLA ZAPROJEKTOWANIA PROGRAMOW

SYGNALIZAC)I SWIETLNE]

DLA ZADANIA PN. . Budowa sygnalizacji Swietlnej na skrzyzowaniu gen.

J6zefa Hallera - Lilli Wenedy - Zywiecka w Gdansku”

1. Budowa sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu gen. Jbzefa Hallera - Lilly
Wenedy - Zywiecka w Gdanhsku obejmuje m.in.:

a.

Instalacie sygnalizatorow oraz wszystkich niezbednych urzgdzeh do
prawidiowego dziatania sygnalizacji Swietlnej.

instalacje radia krétkiego zasiegu w celu zapewnienia priorytetu
transportu zbiorowego.

Instalacje stacji porniaru ruchu.

. Instalacje punktu nadzoru wizyjnego PNW.

e. Zainstalowanie na sterowniku sygnalizacji $wietlnej oprogramowania

Trends-Kerneli Epics, umozliwiajgcego wgrywanie plikbw programow
sygnalizacji Swietinej opracowanych w programie Crossig.
Podtgczenie do sieci i systemu Zintegrowanego Systemu Zarzadzania
Ruchem TRISTAR.

W sterowaniu nalezy przewidzie¢ state wywotanie ruchu pieszego
i rowerowego.

W sterowaniu nalezy przewidzie¢ bezwzgledny priorytet dla
tramwajow.

Projektowana sygnalizacje $wieting nalezy skoordynowaé przy uzyciu
sieciowego sterowania BALANCE (skoordynowanie z istniejgcymi
grupami BALANCE jezeli istnieja lub utworzenie nowych grup
BALANCE na obszarze gdzie nie wystepuje sterowanie sieciowe).

2. Projekt programow sygnalizacji éwietinej (dalej PPSS) branzy inzynierii
ruchu, nalezy skoordynowal z projektem sygnalizacji Swietinej branzy
elektrycznej.
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3. PPSS nalezy opracowaé z wykorzystaniem aktualnych map do celow
projektowych, z zaznaczonym pasem drogowym
przebudowywanego/rozbudowywanego/budowanego skrzyzowania.

4, PPSS nalezy zrealizowaé w oparciu o pozytywnie zaopiniowany i uzgodniony
projekt organizacji ruchu drogowego. Plan sytuacyjny organizacji ruchu
drogowego powinien stanowié skiadowa czeé¢ PPSS.

5. Dopuszcza sie, w oparciu o rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23
wrzeénia 2003 r. w sprawie szczegGtowych warunkow zarzadzania ruchem
na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem, ztozenie do
zaopiniowania i uzgodnienia projektu organizacji ruchu, ktory zawierac
bedzie PPSS.

6. PPSS nalezy opracowaé zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 03 lipca 2003 r. w sprawie szczegbtowych warunkdw technicznych dla
znakdw | sygnatbw drogowych oraz urzadzeh bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach.

7. PPSS nalezy opracowal zgodnie z wytycznymi stanowiacym zatacznik do
wskazanych warunkdw i ziozy¢ do Dzialu Inzynierii Ruchu Gdanskiego
Zarzadu Drég i Zieleni, celem jego zaopiniowania. Ww. warunki i wytyczne
nalezy zataczy¢ do PPSS.

8. W wyniku uzyskania pozytywnej opinii do PPSS nalezy uzupetnié projekt o

a. pliki w formacie .dwg programu AuteCad wersja 2012 lub nizsza,

b. pliki.kno programu Crossig wersja 6.3 lub nizsza (kompilacja TRENDS
Kernel 5.1),

c. pliki symulacji Vissim.inpx w wersji nie nowszej niz wersja 10.

9. Pozytywnie zaopiniowany PPSS wraz z zatgczonymi plikami wymienionymi
w pkt. 8, nalezy zlozy¢ do Dziatu Inzynierii Ruchu Gdanskiego Zarzgdu Drog
i Zieleni celem uzyskania jego uzgodnienia.

10. Punkt przetaczen programow, nalezy ustalaé w fazie gtéwnej.

11. Sterownik sygnalizacii nalezy whaczy¢ do systemu centralnego tj. podtaczy¢

do ZSZR TRISTAR. Skonfigurowanie sterownika sygnalizacji oraz

oprogramowania systemowego w tym m.in. VInet, Crossvis, punktow
meldunkowych transportu zbiorowego w Centrum Sterowania jest
ohowigzkiem Wykonawcy.




Wytyczne dia projektu programéw sygnalizacji Swietinej

Czes$c¢ opisowa
Projekt programdw sygnalizacii Swietine] musi zawieral elementy:

1. Zestawienie grup sygnalizacyjnych.

W formie tabelarycznej wraz z prezentacjy graficzng sygnalizatora, nazwg
sygnalizatora, rozmiarem soczewek, typem sygnalizatora oraz zrodiem Swiatha,

Przyklad:
Nazwa Grupa . . -
sygnaliz [Nazwa/ numer wiotu] Grupa |nadzor| Sekwencja sygnalow S;iggm SZ\L?::&

atora owana
la Tak 300 LED
1K1
1b Tak 300 LED
1c 2K2 Tak 300 LED
Wiot 2
Ul Marynarki
Polskiej
T1 N 1471 | Tak 200 | LED
OT1 150T1] Wyswietlacz czasu odliczanego w grupie 14T1

Rysunek 1 Zestawienie grup sygnalizacyjnych

Dopuszcza sie zastosowanie graficznej prezentacji sygnalizatora zamiast prezentac|i

sekwencji sygnatow.




2. Minimalne diugosci Swiatta zielonego dla grup sygnalizacyjnych.

Przyktad:
G min G min
Szerokost | Diugosé : 75% G min G min
G Ve mis Vs m/s
. praejécia przejicia { 1B & 5l ) pijele
24,96 ) 17.83 13,4
701 4 - 18+4
24,79 17.71 13,3
24,78 ) 17,70 13.3
8p2 4 - 18+4
24,60 17567 13.2

Rysunek 2 Zestawienie minimalnych czaséw swiatta zielonego.

3. Zestawienie detektoréw.
Nalezy w formie tabelarycznej przedstawil detektory wraz z ich: nazwg,

wymiarami, odlegtodcia od linii zatrzymania, czasem dojazdu od detektora do linii
zatrzymania wraz z podaniem przyiete] predkosci oraz przyporzadkowanej do
niego grupy sygnalizacyjnei.

4. Obliczenia czaséw miedzyzielonych.
5. Macierz kolizji.
6. Macierz czaséw miedzyzielonych.

7. Zestawienie faz.
W formie tabelarycznej z zaznaczeniem wysSwietlania sygnaiu w poszczegdinej
fazie.

Rysunek 3 Zestawienie tabelaryczne faz




8. Diagram faz i przej$¢ pomiedzy fazami.
W formie diagramu z opisem kazdej fazy wraz z opisem kazdego przejscia
odpowiadajacym mu numerem przejscia miedzyfazowego.
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Rysunek 4 Diagram faz

9. Warunki przej$¢ miedzy fazami.
W tabeli nalezy przedstawi¢ warunki wywotywania faz.

% Warunki minimalnego czasu trwania stanu
g % g Zadanie dia fazy Wydhuzanie fazy
g1%|2 o Min St Min Gix)
'y ¥l
-
. o] - -
“1i1r2 PD
B 0 - Pozostaie w stanie przy braku wzbudzen kolizyinych
1 |F3 4K4
& 2 | F4 7P1 v 8P2 v 9R1
3 |F5 5KS v K6
4 | Fi 2K2 *1)

Rystinek 5 Warunki przejs¢ miedzy fazami




Tabela okredia warunki (detektory bad? grupa) zgtaszania wywotah faz. Priorytet
oznacza kolejnoa¢ sprawdzania wywolywan.

Wydiuzanie fazy biezgce] okreéla warunki wydiuzania biezgce] fazy (zajetodd
detektora, zajetosC detektorbw w grupie).

Warunki minimalnego czasu trwania stanu okredlajg wymagania stawiane
warunkom wywotah bad: przediuzania trwania faz (minimalny czas zajetodc
detektora w przypadku fazy na tadanie, minimalny czas trwania $wiatta zielonego
w grupie). W zaleznoéci od potrzeb mozna pomingé kolumne zwarunkami
minimainego czasu trwania stanu hadz wprowadzi¢ niezbedne warunki wynikajgce
z projektu.

10. Zestawienie przej$¢ miedzyfazowych.
(W przypadku sterowania fazowego)

Nalezy graficznie przedstawit kazde przejscie miedzyfazowe wraz z unikalnym nr,
opisem z jakiej fazy do jakie] oraz podal diugost trwania przejécia
miedzyfazowego.

Nr. 1, Przedzial czasu= 12 s Nr. 2, Przedzial czasu= 11s
od fazy F 1 do fazy F2 od fuzy F2 do fazy F1
GS FiA| FIE as FiAlFIEl O 10
1«1 — -— 1K1 _ -—
22 Y — 22 nl -~
A 7] - 33 1 & L
aKa N KA -] =
K5 = 5K =] =
K5 | = KB i e
7P — = o1 | —| —
P2 =l w2 | —| —|
sal = = 9R1 =
10P2R2 — — 10P3M2 — —
tpama| 12| —| : pama| —| o0 1‘:
1231 Y — 1281 = =i .L
1352 ) G 1382 — =
1471 6 — 1471 — 1] [
15071 | 0| 6 wort | = —| 4
e12 8 - 1612 B .I
7012 | 0 6 wor2 | —| —
0 10

Rysunek 6 PrzejScia miedzyfazowe

11. Program startowy i program koficowy.

Nalezy przestawi¢ program startowy i keicowy w formie programu sygnalizacii.



12. Harmonogram pracy programow sygnalizacji.

13. Programy sygnalizacji.

Prezentowane programy sygnalizacji swietlne] muszg odpowiadal programowi
statoczasowemu, tzn. prezentowal uklad faz jak dla programu awaryjnego.
Na diagramie muszg by¢ wyszczegbinione przejécia miedzyfazowe. Dopuszcza sie
prezentacje wiekszej ilodci innych stanbdw, w celu prezentacji akomodacji
programdw sygnalizacii. Standardowy program sygnalizacji powinien prezentowal
fazy prezentowane w przypadku pracy programu statoczasowego, ktbry bedzie
programem awaryinym sterownika sygnalizacji éwietlnej. Program sygnaiizacji
musi zawierac nazwe grupy, czas rozpoczecia Swiatia zielonegoe, czas zakohczenia
dwiatia zielonego (zielone migajace niewliczane do diugosci trwania Swiatia
zielonego) oraz nazwy sygnalizatordw. Nalezy zastosowal przynajmnigj dla
jednego zpregramoéw legende opisujaca znaczenie poszczegblnych znakdw
graficznych. Kazdy program sygnaiizacji musi posiadac tzw. punkt przetgczen
(logiczny punkt przetgczania programow LFIX).

14. Logika/algorytm sterowania.

Nalezy przedstawi¢ w formie graficznej i opisowej algorytm realizacji sterowania,
wykorzystujgc w tym celu blokowy jezyk programowania openTrelan bedacy
elernentem - stosowanego w Gdanisku - pakietu oprogramowania Crossig do
programowania sygnalizacji Swietlnych
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Rysunek 7 Przyktad fragmentu logiki sterowania



15.

1e.

17.

Natezenie i obliczenia przepustowosci.

Nalezy dotaczyt natezenia ruchu, prognozowane natgzenia ruchu oraz obliczenia
przepustowoéci. Natezenia muszg byé uzupetnione o strukture kierunkowq |
rodzajows.

Plan sytuacyjny.

Plan sytuacyjny musi zawieral naniesione nazwy grup Ssygnalizacyjnych
oraz podane przy nazwie detektora odlegtod¢ od linii  zatrzymania.
Dodatkowo plan musi zawieral elementy odwietlenia ulicznego iub mozna
dotaczyé dodatkowy pian sytuacyiny z elementami sygnalizacii Swietinej oraz
oSwietlenia ulicznegoe.

Projekt oprogramowania sygnalizacji Swietlnej - wytyczne
Dla projektowania w dedykowanym oprogramowaniu, nalezy przyjac
odpowiednie rozwigzania:

» strukture gtdbwna sterowania naiezy nazwac stkt(21),

o dla struktury programu wigczenia nalezy przyjgé nazwe upro(23),
programu wytaczenia upro(24), programu przetgczenia upro(21) oraz
podprogramu dla warunkéw awaryjnych transportu zbiorowego
upro(22).

o nazwy grup sygnalizacyinych muszg by¢ spéjne z wykazanymi
w dokumentacji. Nie moga zawieral nazw sygnalizatordw. Grupy
muszg przyjmowaé forme: 1K1, K1, 1K. Nie dopuszcza sie innej
kombinacji znakdbw.

» jako typ grup sygnalizacyjnych nalezy przyjaé: FV ~ grupa kotowa, FG -
grupa piesza/rowerowa, FV - grupa tramwajowa, RA - strzatka
warunkowa, BL - grupa ostrzegawcza (sygnat z0ly migajacy). W
przypadku zastosowania innych typow grup, nalezy uzgodnié
oznaczenie grupy z Dziatem Inzynierii Ruchu GZDiZ.

o dla struktury upro{21) - struktura przetaczania, nalezy przyjac
rozwigzanie jak na rysunku 8.
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Rysunek 8 Logika struktury upro(21)



o logike sterowania sygnalizatorami ,uwaga tramwaj’, nalezy wykonac
jako pare punktéw meldunkowych ,message point pairs”, sktadajgcg
sie z fizycznych detektorow zalogowania i wylogowania z odcinka.
Zatgczenie sygnalizatorobw ostrzegania ,uwaga tramwaj” musi sie

odbywaé poprzez zapytanie o obecnoé¢ pojazdu na danym odcinku
fz()>0.
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Rystinek 9 Tabela par punktéw meldunkowych

» wszelkie zapytania o czas trwania, nalezy wykona¢ jako state Kxxxx z
tabeli stale. W taki sposdb, aby byly tatwo edytowalne za pomocg edycji
tabeli statych (ktab) oraz opatrzy¢ je odpowiednim komentarzem.
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