D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych w ramach ,,Budowa drogi rowerowej przy ul. Marynarki Polskiej w
Gdansku —etap 17

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robo6t zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych.

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszych specyfikacjach dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
ze wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektow inzynierskich.

Zakres robot obejmuje:
a. wyznaczenie trasy drogowej, drog dojazdowych, drég poprzecznych i innych
urzadzen,
b. sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych pasa drogowego z ich stabilizacja w
terenie,
C. wyznaczenie potozenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i
punktow wysokosciowych,
d. wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczeniem dodatkowych przekrojow
roboczych,
wyznaczenie konturOw nasypow,
wyznaczenie obiektow inzynierskich,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
odtworzenie zniszczonych punktéw wysokosciowych,
stabilizacje punktow w sposob trwaly, ochrone ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
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1.4.  Informacje ogolne o terenie budowy

Informacje ogdlne zwarto w D-M-00.00.00.
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2. MATERIALY

Ogoélne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 2.

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowac:

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy 1 punktow wysokosciowych nalezy stosowac:

- paliki drewniane,

- stupki betonowe,

- bolce stalowe,

- farba do zaznaczania punktow na jezdni, zgodne z OST D.01.01.01 ,,Odtworzenie trasy i
punktoéw wysokosciowych” punkt 2.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
punkt 3.

Do wykonania robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem roboczych punktow
wysokosciowych nalezy stosowac:

a. sprzet komputerowy niezbedny do prac kameralnych i prowadzonych w terenie,
b. teodolity lub tachimetry,

c. niwelatory,

d. dalmierze,

€.

tyczki, taty, taSmy stalowe 1 szpilki.

4.  TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Materiaty 1 sprzet mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

Wszystkie prace kameralne niezbedne do prawidtowego odtworzenia trasy i1 punktow
wysokos$ciowych nalezy wykona¢ w oparciu o materialy zawarte w projekcie wykonawczym:
plany sytuacyjne oraz plany warstwicowe,

przekroje podtuzne,

przekroje poprzeczne,

rysunki szczegotow,

pliki w wersji edytowalnej umozliwiajace wytyczenie geodezyjne elementow
obiektéw drogowych zawarte na ptycie CD,
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5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK (1 - 7) przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca zglosi prace do wiasciwego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej 1 Kartograficznej, a nastgpnie pobierze dane dotyczace
osnowy geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycja. Wykonawca uzgodni z
wiasciwym Geodeta Powiatowym sposdb odtworzenia po zakonczeniu inwestycji zniszczonej
badz uszkodzonej osnowy geodezyjnej podlegajacej ochronie prawnej, zlokalizowanej w
obszarze prowadzonych prac. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktow granicznych
nalezy pobra¢ z Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie
z obowiazujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka
wykonawstwa geodezyjnego moze zgtaszac roboty i1 pobiera¢ materialy z PODGiK).

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca uzyska dane zawierajace lokalizacje i
wspotrzedne punktow gltéwnych trasy oraz reperow. W oparciu o otrzymane materialy oraz
materialy pobrane z PODGiK Wykonawca ma przeprowadzi¢ obliczenia i1 pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie r6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia. Wszystkie roboty, ktore bazujag na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢é
zaopatrzone w oznaczenia okres$lajace w sposob wyrazny 1 jednoznaczny charakterystyke i
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
InZyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych 1 ich
oznaczenh w czasie trwania robot. Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej
realizacji robot nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢
pomiedzy punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
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Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym powinna by¢ odpowiednio
zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej 1 obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, wykluczajacy
osiadanie.

Rzedne reperow roboczych nalezy okres$lac z takg doktadnos$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjng w nawigzaniu do
reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.3.  Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dane geodezyjne przygotowane przez
uprawnionego geodete na podstawie projektu wykonawczego, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjne;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w
odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do osi
projektowanej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla drog klasy S 1 5 cm dla drog pozostatych
klas. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnosciag do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety projektowane;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.Usunigcie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych) obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), oraz w miejscach wymagajacych
uzupehnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i1 w miejscach zaakceptowanych przez
InZyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegltos¢ ta co najmnie;j
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powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 nie rzadziej niz 50 m. W przypadku koniecznos$ci zaggszczenia palikow lub
wiech nalezy wykona¢ prace kameralne przewidziane w pkt-cie 5 wedtug nastepujacego
schematu:

a. rzedng osi trasy oraz pochylenie podtuzne i poprzeczne jezdni wyznaczy¢ z przekroju
podtuznego,

b. szerokosci charakterystyczne (szeroko$¢ jezdni, poboczy, dna rowu) wyznaczyé¢ z
zalaczonych do projektu na plycie CD "Materiatow do wytyczenia geodezyjnego
projektu”, planu sytuacyjnego, przekroi poprzecznych i normalnych,

€. pochylenia skarp wykopu i nasypu na podstawie dwoch sasiednich (jednego przed i
jednego za rozpatrywanym miejscem) przekrojow poprzecznych zawartych w
dokumentacji projektowej oraz informacji dotyczacych pochylenia skarp zawartych na
przekrojach podtuznych,

d. na skrzyzowaniach i odcinkach drog nalezy uwzgledni¢ rozwigzania wysokosciowe
zawarte w planach warstwicowych o ile takowe obejmuja opracowywany odcinek.

W przypadkach budzacych watpliwosci nalezy skonsultowac zageszczenie palikow lub wiech
z Projektantem.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopdéw o
projektowanym ksztalcie.

W zakres wyznaczenia przekrojow poprzecznych wchodzi réwniez jednoznaczne
wyznaczenie zbrojenia poprzecznego nasypow. Nalezy je wykona¢ zgodnie z informacjami
zawartymi w dokumentacji projektowej na rysunkach przekrojow poprzecznych. Pomiedzy
przekrojami poprzecznymi zawartymi w dokumentacji projektowej nalezy zastosowac
interpolacje polegajaca na dopasowaniu przebiegu zbrojenia w planie do ksztaltu i pochylenia
skarp.

5.5.  Niezidentyfikowane elementy infrastruktury

W  przypadku napotkania niezidentyfikowanych elementow infrastruktury, podczas
prowadzenia prac, bezposredni Wykonawca prac ma obowigzek naniesienia ich na mapy oraz
zarejestrowania ich w odpowiednim urzedzie geodezyjnym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreSlonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

Sprawdzanie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:
a. o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w
poziomie oraz na prostych co najmniej co 200 m,
b. robocze punkty wysokoSciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dlugosci
budowanego obiektu,
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C. wyznaczenie nasypoOw 1 wykopow nalezy sprawdzi¢ co najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych w terenie jest 1 kilometr
(1 km) wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem
obiektow mostowych jest czescig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST 1 wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w punkcie 6 daty

pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

Cena wykonania 1 km robot pomiarowych obejmuje:
v’ prace przygotowawcze,
v’ prace kameralne — przygotowanie na podstawie projektu danych geodezyjnych do
wytyczenia obiektoéw budowlanych,

v' zakup i dostarczenie niezbednych materiatow,

v’ wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

v" uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

v wytyczenie krawedzi jezdni, zatok, chodnikow i innych niezbednych elementow
obiektow budowlanych,

v' wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

v" niwelacja kontrolna reperow,

v’ zastabilizowanie punktow w sposob trwaly wraz z zabezpieczeniem i oznakowaniem
utatwiajacym odszukanie i ewentualne odtworzenie,

v' odtworzenie w miare potrzeb punktow wysokosciowych,

v" wykonanie pomiaro6w biezgcych w miare postepu robdt zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,

v’ sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych pasa drogowego z ich stabilizacjg w
terenie,

v" koszty za zajecie terenu podczas wykonywania robot,
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v inne niezbe¢dne prace zwigzane bezposrednio z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011r.w
sprawie standardow technicznych wykonywania geodezyjnych pomiarow sytuacyjnych i
wysokosciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikéw tych pomiaréw do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.




