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D-01.02.03. ROZBIORKA OBIEKTOW BUDOWLANYCH

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowa ul. Nowej Portowej w Gdansku — ETAP I droga jednojezdniowa od km 0+860 do km
1+244,37 (granica terenéw Gminy Miasta Gdanska)

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru rob6t zwigzanych z rozbiorka i wyburzeniem obiektéw budowlanych i inzynierskich

w pasie drogowym.

1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonaniu rozbiorki

nastepujacych elementéw obiektéw budowlanych i inzynierskich wskazanych w wykazie

rozbidrek obiektéw budowlanych.

1.4. Informacje ogolne o terenie budowy

Informacje og6lne zwarto w D-M-00.00.00.

1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.

Klasa robét: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia 1 rozbiorki obiektow
budowlanych, roboty ziemne.

Kategoria robdt: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

1.6  OKreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w D-M-00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
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3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 3.

Do wykonania rob6t zwigzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych nalezy stosowac
dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 4.

Material z rozbioérki moze by¢ przewozony dowolnym s$rodkiem transportu, w miejsce
wybrane przez Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” punkt 5. oraz zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca opracuje 1 przedstawi do zatwierdzenia
Inzynierowi Program Zapewnienia Jakosci (PZJ).

Przed przystgpieniem do prac rozbidrkowych nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne
zabezpieczenia terenu rozbidrki i terenu przylegtego tj. ogrodzi¢ teren oraz odpowiednio
oznakowa¢ tablicami ostrzegawczymi.

Wyburzenie obiektéw budowlanych powinno by¢ wykonane przed rozpoczeciem robdt
ziemnych. Wyburzeniu podlegaja jedynie obiekty zaznaczone w Dokumentacji Projektowe;.
Obiekty w pasie robdt drogowych nie przeznaczone do usuni¢cia powinny by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem.

Obiekty kubaturowe nalezy rozebra¢ metodami tradycyjnymi w kolejnosci odwrotnej do ich
wbudowania przy uzyciu narzedzi r¢cznych lub mechanicznych.

Przed przystgpieniem do prac rozbiérkowych nalezy odcigé wszystkie przylacza medidow i
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem w trakcie rozbidrki.

Materiaty 1 gruz z rozbidrki stanowi wtasnos¢ Wykonawcy i odtransportowany bedzie na jego
sktadowisko. Przy sktadowaniu materiatow rozbiérkowych nalezy przestrzega¢ ustalen Dz.
Ust. nr 62 z dnia 10.06.2001. Ustawa 628 z 27.04.2001 ,,0 odpadach”. Materiat pochodzacy z
rozbidrki po jego przetworzeniu na sktadowisku moze by¢ ponownie wykorzystany.
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Doty po obiektach budowlanych powinny by¢ wypetnione gruntem przydatnym do budowy
nasypOw i zageszczone, zgodnie z wymaganiami zawartymi w D.02.03.01 “Wykonanie
nasypoéw”. Doty powstale w miejscach, w ktérych maja by¢ wykonane wykopy nalezy
tymczasowo zabezpieczy¢ zardéwno przed osobami postronnymi jak i przed gromadzeniem si¢
w nich wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6ét podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” punkt 6.

Kontrola jakosci robdt rozbiérkowych polega na wizualnym sprawdzeniu ich zgodnos$ci z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

7.  OBMIAR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og0llne” punkt 7.

Jednostka obmiaru jest metr szeScienny (m?®) dla elementéw infrastruktury wraz z
fundamentami/pozostatosciami fundamentéw wraz z wywiezieniem, tona (t) dla utylizacji
gruzu oraz zestaw dla rozebranie zestawu czterech pokryw zaslepiajacych na stanowiskach do
wazenia pojazdow, wraz z zasypaniem dotéw fundamentowych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdllne” punkt 8.

Na wniosek Wykonawcy odbioru robét dokonuje Inzynier w oparciu o ocen¢ wizualng i
przediozone pisemne zatwierdzenia wykonanych robét.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogoélne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci robét podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” punkt 9.

Podstawa rozliczen jest ryczatt. W ramach realizacji prac, Wykonawca przedstawi
Zamawiajacemu uproszczony Kosztorys Rob6t — TER (zgodnie z Warunkami umownymi),
ktory bedzie podstawag do rozliczenia poszczegdlnych elementéw prac. Dopuszcza si¢
uszczegdlowienie w uproszczonym Kosztorysie Robdét (TER) prac zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu - w celu umozliwienia ich rozliczenia. Wykonawca przedstawi rOwniez
harmonogram rzeczowo -finansowy, ktéry bedzie spojny i $cisle powigzany z uproszczonym
Kosztorysem Rob6t - TER. Ostateczny odbior nastapi po zakonczeniu wszystkich prac.
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Podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
rozliczeniowej, wynikajaca z biezgcego zaawansowania robot, zaakceptowana przez
Inzyniera. Kwota ryczaltowa pozycji TER bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sprawie

bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U.
2003 r. Nr 47 poz. 401).

2. D.U.Nr392z2007r. poz. 251 — Ustawa z 27.04.2001 ,,0 odpadach”.
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