D-07.06.02. Urzqdzenia zabezpieczajgce ruch pieszych

D-07.06.02 URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE RUCH
PIESZYCH

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Budowa ul. Nowej Portowej w Gdansku — ETAP I droga jednojezdniowa od km 0+860 do
km 1+244,37 (granica terené6w Gminy Miasta Gdanska)

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru urzadzen bezpieczenstwa ruchu.

1.3.  Zakres robét objetych ST

W zakres robot zwigzanych z wykonaniem urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
wchodzi wykonanie balustrady U-11a wraz z umocowaniem.

1.4. Informacje ogolne o terenie budowy
Informacje og6lne zwarto w D-M-00.00.00.
1.5. Nazwy i kody

Grupa robot: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych
obiektow budowlanych lub ich czg$ci oraz robot w zakresie
inzynierii ladowej 1 wodne;.

Klasa robét: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggdw, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk i kolei, wyréwnania terenu.

Kategoria rob6t: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drég.

1.6  OKreSlenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami

podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
punkt 2.

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu urzadzen bezpieczenstwa ruch, objetych
niniejszg ST, sa:
* elementy balustrady U-11a,
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* Dbeton i jego sktadniki,
» materialty do malowania i renowacji powlok malarskich. Elementy nalezy pomalowa¢ na
kolor z6tty.

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania urzadzen bezpieczenstwa ruchu na ktére nie
ma norm muszg posiada¢ aprobate¢ techniczng wydang przez uprawniong jednostke.

3.  SPRZET

Do wykonania urzadzen bezpieczenstwa ruchu stosowany moze by¢ kazdy sprzet spetniajacy
wymagania ogélne rozdziatu D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” punkt 3 i zatwierdzony
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Transport materialdbw powinien spetnia¢ wymagania ogélne rozdzialu D-M-00.00.00
»Wymagania Og6lne” punkt 4.

Transport elementéw urzadzen bezpieczenstwa ruchu powinien si¢ odbywa¢ samochodami.
Wszystkie elementy powinny by¢ zamocowane w sposéb uniemozliwiajacy ich przesuwanie
si¢ i uszkodzenia w czasie transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogoblne warunki dotyczace wykonania robdt podane s3 w rozdziale D-M-00.00.00
»Wymagania Ogolne” punkt 5.

Przed wykonywaniem robdt nalezy wytyczy¢ lokalizacje barier 1 wygrodzen 1la
zabezpieczajacych ruch na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub zalecen Inzyniera.

Do podstawowych czynnosci objetych niniejsza ST przy wykonywaniu ww. robdt naleza:
* wykonanie dotéw pod stupki,

* wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,

* ustawienie stupkow 1 elementdw balustrady U-11a,

e zamontowanie elementéw zabezpieczajacych ruch pieszych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogo6lne warunki dotyczace kontroli jakosci robot podane sg w rozdziale DM-00.00.00
»Wymagania Ogolne” punkt 6.

W czasie wykonywania urzgdzen bezpieczenstwa ruchu nalezy zbadac:

a) zgodnos¢ wykonania urzadzen bezpieczenstwa ruchu z dokumentacjg projektowa
(lokalizacja, wymiary),

b) zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw,

c¢) prawidtowos¢ wykonania dotéw pod stupki,

d) poprawnos$¢ wykonania fundamentéw pod stupki,

e) poprawnos¢ ustawienia stupkow,

f) widoczno$¢ 1 odblaskowo$¢ elementdéw urzadzen bezpieczenstwa ruchu

7.  OBMIAR ROBOT

Ogo6lne warunki dotyczace obmiaru robdt podane sg w rozdziale DM-00.00.00 ,,Wymagania
Ogdlne” punkt 7.

Jednostka obmiaru jest:
* m (metr) dlabalustrady U-11a,

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne warunki dotyczace odbioru rob6t podane sg w rozdziale DM-00.00.00 ,,Wymagania
Ogo6lne” punkt 8.

Odbiér robdt zwigzanych z ustawieniem oznakowania pionowego nast¢puje na podstawie
szkicu i wyliczen obmiaru, ktére Wykonawca przedkiada Inzynierowi, deklaracji zgodnosci
uzytych materiatow (atestow), kontroli jakosci rob6t wg punktu 6 oraz innych pomiaréw
uznanych przez Inzyniera za konieczne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoélne wymagania dotyczace podstawy platnosci robét podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” punkt 9.

Podstawa rozliczen jest ryczatt. W ramach realizacji prac, Wykonawca przedstawi
Zamawiajacemu uproszczony Kosztorys Robot — TER (zgodnie z Warunkami umownymi),
ktory bedzie podstawag do rozliczenia poszczegdlnych elementéw prac. Dopuszcza si¢
uszczegdlowienie w uproszczonym Kosztorysie Robdét (TER) prac zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu - w celu umozliwienia ich rozliczenia. Wykonawca przedstawi rOwniez
harmonogram rzeczowo -finansowy, ktéry bedzie spojny i $cisle powigzany z uproszczonym
Kosztorysem Robét - TER. Ostateczny odbior nastapi po zakonczeniu wszystkich prac.
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Podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji
rozliczeniowej, wynikajaca z biezgcego zaawansowania robot, zaakceptowana przez
Inzyniera. Kwota ryczaltowa pozycji TER bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco, ogoélnego
zastosowania.

2. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
przeznaczenia.

4. PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki.

5. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki.

6. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania

cieplnego. Gatunki.

7. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

8. Instrukcja o znakach drogowych pionowych. Tom I - Zasady stosowania znakoéw i
urzadzen bezpieczenstwa ruchu. Zal. nr 1 do zarzadzenia Ministra
Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (Monitor
Polski Nr 16, poz. 120).
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